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NEDERLAND

VOORBEREIDING VAN DE BUISMOTOR

ADAPTER

MEENEMER

LOOPRING

1. Plaats de adapter op de loopring, laat de
gleuf overeenkomen met de markering en
duw stevig aan.

2. Monteer de meenemer op de uitgang van
de motor, tot deze vastklikt door middel van
de borgveer.

3. Steek de motor helemaal in de buis.

NB: In het geval van buizen met een rond profiel moet de meenemer door de installateur
aan de buis worden bevestigd. Voor buizen met een ander profiel is de bevestiging
optioneel, maar ten sterkste aanbevolen.



ELEKTRISCHE AANSLUITING

- Om gevaarlijke situaties of storingen te voorkomen, moeten alle bedieningselementen
die verband houden met de motoren worden afgestemd op de prestaties van de
betreffende motor.

- De op het voedingsnet aanwezige scheidingsvoorzieningen moeten voldoen aan de
plaatselijke installatievoorschriften.

- Voor gebruik buitenshuis moet altijd een kabel met 2% koolstof (aanduiding HO5RN-F)
worden gebruikt. De netaansluitkabel van deze aandrijving mag alleen worden
vervangen door hetzelfde type kabel.

- Indien niet in gebruik, isoleer dan de witte kabel. Het is gevaarlijk om de witte draad
aan te raken wanneer de motor onder spanning staat.
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*De installatie van de schakelaar is optioneel en kan zonder verschil d.m.v. fasedraad
(bruin) of met de nuldraad (blauw) worden aangesloten. Deze schakelaar kan ingezet
worden om de motor in de modus “puls” (omhoog, stop, omlaag, stop) aan te sturen.




COMPATIBELE HANDZENDERS

GIRO

NEDERLAND
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OPDRACHTREEKS INVOEREN

"De meeste commandosequenties komen overeen met drie duidelijk verschillende
stappen, aan het einde waarvan de motor met verschillende rotaties aangeeft of de
invoer succesvol of mislukt is. De signalen die de motor geeft worden hier uitgelegd.”
"De knoppen moeten worden ingedrukt zoals hieronder beschreven en er mogen niet
meer dan 4 seconden verstrijken tussen de ene stap en de andere. Als er meer dan 4
seconden verstrijken, wordt de commandoreeks niet geaccepteerd en moet u deze
herhalen.”

Voorbeeld van een commandoreeks:

Als de commandoreeks positief wordt voltooid, zoals weergegeven in het bovenstaande
voorbeeld, keert de motor na twee korte rotaties en één lange rotatie terug naar de
startpositie. Twee korte rotaties in één richting zijn gelijk aan één lange rotatie in de
tegenovergestelde richting. Als de commandoreeks onvolledig is, keert de motor na 1 of 2
korte rotaties terug naar de startpositie.

Voorbeeld van een foutieve commandoreeks:
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AKTIVEREN/DEAKTIVEREN PROGRAMMEERFUNCTIE
HANDZENDER SKIPPER PLUS - SKIPPER LUX - SKIPPER P-LUX
HANDZENDER POP PLUS - POP LUX - POP P-LUX

Om onjuiste programmering tijdens het dagelijks gebruik te voorkomen, wordt de
programmeermodus automatisch vergrendeld na 8 uur nadat de laatste commandoreeks
(A+B of B+C) is ingevoerd.

CONTROLEREN PROGRAMMERINGSMODUS

~ Programmeringsmodus
\ ‘ nopenu
U = /
m+l l / ; *
Programmeringsmodus
3sec /\ “gesloten”

Om de programmeermodus te wijzigen, gaat u met “OPENEN/VERGRENDELEN" te werk
zoals hieronder beschreven.

PROGRAMMERINGSMODUS “OPEN"

Tn 4]

3 sec

Een batterij eruit
nemen, en weer
terugplaatsen

Ga verder met programmeren zoals beschreven in de instructies.

PROGRAMMERINGSMODUS “GESLOTEN"

‘ 0
[A]+[B]+ I [ open
3sec )
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OPEN/LOCK PROGRAMMEERFUNCTIE HANDZENDER
SKIPPER - GIRO-SERIE - HANDZENDER POP

(1} Om onjuiste programmering tijdens het dagelijks gebruik te voorkomen, wordt de

programmeermodus automatisch vergrendeld na 8 uur nadat de laatste commandoreeks

4 (A+B of B+C) is ingevoerd.

CONTROLEREN PROGRAMMERINGSMODUS

e

RLAND
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.
g Programmeringsmodus| /"~

N
1 2 3 | onopen of na
S :@’: :@’: /> . 3 B 30sec.
o Q'Programmeringsmodus
gesloten ~ -

Om de programmeermodus te wijzigen, gaat u met “OPENEN/VERGRENDELEN" te werk
zoals hieronder beschreven.

PROGRAMMERINGSMODUS “OPEN"

Tn
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f N J L
Verwijder een batterij en wacht vijf seconden of druk op een willekeurige knop.

Ga verder met programmeren zoals beschreven in de instructies.

PROGRAMMERINGSMODUS “GESLOTEN"
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DE EERSTE HANDZENDER AANMELDEN

Deze handeling kan alleen worden uitgevoerd bij een nieuwe motor of nadat de gehele
programmering volledig gewist is.

Houd tijdens deze operatie slechts één motor onder spanning! |

T1: Eerste in te stellen handzender

T1 T1 (2 seq)

~ FUNCTIE AUTOMATISCHE UITSCHAKELING VAN

HET AANMELDEN VAN DE EERSTE HANDZENDER
Elke keer als de motor van het lichtnet wordt losgekoppeld en weer wordt aangesloten,
heeft u 3 uur de tijd om de eerste handzender in te leren. Deze programmeermodus
wordt na 3 uur gedeactiveerd. Om de programmeermodus weer te activeren, koppelt
u eenvoudigweg de motor kortstondig los van het elektriciteitsnet.

VASTLEGGEN VAN DE EINDPOSITIES

De Tronic RX buismotoren zijn voorzien van een elektronische eindpositie-instelling met
een encodersysteem wat een hoge nauwkeurigheid bij het aanhouden van de eindposities
garandeert. De eindposities zijn eenvoudig in te stellen met behulp van de handzender.
Tijdens het instellen beweegt de motor alleen als de knop omhoog of omlaag continu
wordt ingedrukt. Nadat het instellen van de eindposities is voltooid, hoeven de knoppen
slechts kort te worden ingedrukt om naar de ingestelde eindposities te gaan. Doordat
de rolluiken af fabriek of tijdens de montage worden voorzien van een optilbeveiliging
en/of aanslagstop, kan het vastleggen van de eindposities op diverse manieren worden
uitgevoerd. Op de volgende pagina’s wordt beschreven hoe u de eindposities heel
eenvoudig kunt instellen.

VASTLEGGEN IN MODUS 1 (handmatig) |

In deze modus kan het rolluik worden uitgerust met of zonder bovenste aanslag of
optilbeveiliging. Voor het instellen van de eerste eindpositie kan de bovenste of onderste
eindpositie vrij worden gekozen. Tijdens het instellen van de eerste eindpositie kan het
nodig zijn om knop A (Omhoog) of knop C (Omlaag) in te drukken om de eindpositie
te bereiken. Na het instellen van de eerste eindpositie heeft de motor automatisch de
draairichting herkend en de knoppen correct toegewezen.
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[=
4 VOORBEELD 1:
De bovenste eindpositie wordt als eerst opgeslagen.

<
=

a VASTLEGGEN VAN DE BOVENSTE EINDPOSITIE

; Het rolluik moet zich minimaal 20 cm van de bovenste eindpositie bevinden.

Zonder aanslag! Beweeg het rolluik naar de bovenste eindpositie. Zodra de bovenste
eindpositie is bereikt, drukt u tegelijkertijd ca. 2 seconden op de knoppen A+B totdat
het rolluik vanzelf ca. 20 cm naar beneden beweegt en daarmee de handeling bevestigt.

Met aanslag! Breng het rolluik omhoog totdat het vanzelf stopt. Druk vervolgens
tegelijkertijd ca. 2 seconden op de knoppen A+B totdat het rolluik vanzelf ca. 20 cm naar
beneden beweegt en daarmee de handeling bevestigt.

Tn: aangemelde handzender

i $_ [ ]
? DOl -
8| BT ‘L
Tn Tn (2 sec) OK!

VASTLEGGEN VAN DE ONDERSTE EINDPOSITIE

Gebruik nu de knop omlaag op de handzender om het rolluik naar de onderste positie
te bewegen. Als er starre ophangveren toegepast zijn, kunt u rijden tot de motor vanzelf
stopt. Gebruik anders de knoppen Omlaag en Omhoog om de motor naar de gewenste
onderste positie te verplaatsen.

Om de onderste positie op te slaan, drukt u tegelijkertijd gedurende ca. 2 seconden op de
knoppen B+C totdat de motor uit zichzelf ca. 20 cm omhoog beweegt en de handeling
met deze beweging bevestigt.

'L | |==§ | 'ED

Tn (2 sec) OK!




VOORBEELD 2:
Als eerste wordt de onderste eindpositie vastgelegd

VASTLEGGEN VAN DE ONDERSTE EINDPOSITIE

Het rolluik moet minimaal 20 cm van de onderste eindpositie worden
gepositioneerd!

Zonder optilbeveiliging! Beweeg het rolluik naar de onderste eindpositie. Zodra de
onderste eindpositie is bereikt, drukt u tegelijkertijd gedurende ca. 2 seconden op de
knoppen B+C totdat het rolluik vanzelf ca. 20 cm omhoog gaat en daarmee de handeling
bevestigt.

Met optilbeveiliging! Beweeg het rolluik naar beneden totdat het vanzelf stopt. Druk
vervolgens tegelijkertijd ca. 2 seconden op de knoppen B+C totdat het rolluik vanzelf ca.
20 cm omhoog gaat en daarmee de handeling bevestigt.
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Tn: aangemelde handzender

? | 'EC + imn

Tn (2 sec) OK!

VASTLEGGEN VAN DE BOVENSTE EINDPOSITIE

Gebruik nu de omhoog-knop op de handzender om het rolluik naar de bovenste positie te
bewegen. Als er een aanslag of iets dergelijks aanwezig is, kunt u rijden totdat de motor
vanzelf stopt. Gebruik anders de knoppen Omlaag en Omhoog om de motor naar de
gewenste bovenste positie te verplaatsen.

Om de bovenste positie op te slaan, drukt u tegelijkertijd op de knoppen A+B op de
handzender gedurende ca. 2 seconden totdat de motor vanzelf ca. 20 cm naar beneden
beweegt en de handeling met deze beweging bevestigt.

Tn (2 sec) OK!
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VASTLEGGEN IN MODUS 2 (half-automatisch) |

5 Om in deze modus de eindposities te kunnen verstellen, moet het rolluik zijn voorzien

f=Y van optilbeveiligingen.

f De instelling van de bovenste eindpositie, die eerst moet worden gedaan, kan in de
fabriek worden uitgevoerd met of zonder aanslagstoppen. Vervolgens kan het rolluik
worden opgerold voor verpakking en verzending.

De onderste eindpositie wordt na de eerste cyclus automatisch opgeslagen.
De eerste stap is het instellen van de bovenste eindpositie!

VASTLEGGEN VAN DE BOVENSTE EINDPOSITIE

Het rolluik moet zich minimaal 20 cm van de bovenste eindpositie bevinden.

Zonder aanslag! Beweeg het rolluik naar de bovenste eindpositie. Zodra de
bovenste eindpositie is bereikt, drukt u ca. 2 seconden op de knop B totdat het rolluik
vanzelf ca. 20 cm naar beneden beweegt en vervolgens in de bovenste eindpositie komt.
Hiermee wordt de handeling bevestigd.

Met aanslag! Breng het rolluik omhoog totdat het vanzelf stopt. Druk vervolgens
gedurende ca. 2 seconden op knop B totdat het rolluik vanzelf ca. 20 cm naar beneden
beweegt en vervolgens in de bovenste eindpositie komt en daarmee de handeling
bevestigt.”

Tn: aangemelde handzender

‘T

Tn (2 sec) OK!

De draairichting is nu herkend. De motor kan worden losgekoppeld van het elektriciteitsnet.
Zoals reeds vermeld wordt na het bereiken van de onderste eindpositie automatisch de
onderste eindpositie geprogrammeerd.

PS: Als de motor bij de eerste loopbeweging op een obstakel loopt (klemmende of
verschoven rolluikprofielen, kromme geleiderails, uitstekende schroeven of iets dergelijks),
volstaat het om omhoog te rijden om het obstakel te verwijderen en weer naar beneden te
rijden om de onderste eindpositie te programmeren.



VASTLEGGEN MIDDEN-/ VOORKEURSPOSITIE (Ventilatiepositie)

Met deze functie kan de motor een gewenste middenpositie (ventilatiepositie)
programmeren. Als deze positie is geprogrammeerd, kan deze worden bediend door de
B-knop gedurende 2 seconden ingedrukt te houden.

[a]
4
<
-
o
w
[a]
w
Z

Beweeg het rolluik naar de gewenste positie en houd vervolgens knop B ongeveer 4
seconden ingedrukt totdat de motor de succesvolle werking bevestigt met de hieronder
beschreven bewegingen.

Tn: aangemelde handzender

Tn (4 sec)

NAAR MIDDENPOSITIE LATEN RIJDEN
Men heeft 2 mogelijkheden om naar de middenpositie te rijden

Tn (2 sec)

WISSEN VAN DE MIDDENPOSITIE

Om de middenpositie te verwijderen, selecteert u de geprogrammeerde middenpositie
door de B-knop 2 seconden ingedrukt te houden.

Druk vervolgens gedurende 4 seconden op de B-knop totdat de motor de succesvolle
werking bevestigt met de hieronder beschreven bewegingen.

Tn: aangemelde handzender




VARIABELE WEERSTANDAFSCHAKELING

NEDERLAND

Dit unieke systeem garandeert steeds een perfecte
en veilige sluiting van het rolluik zonder overmatige 0

c] |6
belasting van de lamellen bij gebruik van de 10% !
optilbeveiligingen. 2 sec

De sluitkracht is in de fabriek vooraf ingesteld op 20% van de nominale waarde van de
motor. Indien deze waarde te laag blijkt te zijn, kan de sluitkracht eenvoudig worden
verhoogd naar 40% of verlaagd naar 10% met behulp van de handzender, zoals hier
beschreven.

MAXIMUM SLUITKOPPEL INSTELLEN (100%)

Wij raden aan om het sluitmoment dienovereenkomstig aan de systemen aan te passen.
Een te hoog sluitmoment kan het systeem beschadigen.

Het activeren van deze functie betekent het maximale koppel van de motor (bijvoorbeeld
100% van 50 Nm = 50 Nm).

Tn: aangemelde handzender
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DE EINDPOSITIES WISSEN

WISSEN VAN ONDERSTE EINDPOSITIE

Om de onderste eindpositie te wissen gaat u met de handzender te werk zoals hieronder
beschreven en voert u daarna opnieuw “VASTLEGGEN ONDERSTE EINDPOSITIE" uit.

Tn: aangemelde handzender
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WISSEN VAN DE BOVENSTE EINDPOSITIE

Om de bovenste eindpositie te wissen gaat u met de handzender te werk zoals hieronder
beschreven en voert u daarna opnieuw “VASTLEGGEN BOVENSTE EINDPOSITIE" uit.

Tn: aangemelde handzender

WISSEN VAN ALLE EINDPOSITIES

Tn: aangemelde handzender

T,
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(&]+[c]

Tn Tn Tn (4 sec)

Let op! Ook als de eindposities worden gewist, blijven de fijninstellingen met betrekking
tot weerstandsafschakeling behouden



PROGRAMMEREN VAN MEERDERE HANDZENDERS

Men kan maximaal 15 handzender opslaan in het geheugen.

DERLAND

| Tn: aangemelde handzender
-4 Tx: nieuwe handzender

WISSEN VAN EEN ENKELE HANDZENDER

Alle handzenders kunnen afzonderlijk worden verwijderd.

Nadat de laatste handzender is gewist, keert de motor terug naar de uitgangsstatus. Met
de meerkanaals handzender selecteert u eenvoudig het kanaal dat u wilt verwijderen
voordat u het verwijdert.

Tn: te wissen handzender
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WISSEN VAN ALLE HANDZENDERS

| Tijdens dit proces worden de eindpositie-instellingen niet verwijderd en blijven ze bestaan!

Het verwijderen van alle opgeslagen handzenders kan op twee verschillende manieren:
1) MET DE HANDZENDER
Tn: aangemelde handzender
A
i

W

Tn Tn (4 sec)

2) DOOR MIDDEL VAN DE WITTE DRAAD

Voer deze procedure alleen uit in geval van nood of als er geen

functionerende handzenders aanwezig zijn. Om de gegevens te verwijderen, moet u

toegang krijgen tot de witte kabel van de motor en als volgt te werk gaan:

1) Koppel de motor los van het elektriciteitsnet. (bijvoorbeeld via de netschakelaar)

2) Sluit de witte kabel aan op de bruine kabel (L) of blauwe kabel (N) van de motor.

3) Sluit de motor opnieuw aan op het elektriciteitsnet; waarbij de motor een korte
eenzijdige rotatie uitvoert.

4) Koppel nu de motor minimaal 4 seconden los van het elektriciteitsnet.

5) Sluit de motor opnieuw aan op het elektriciteitsnet; na ongeveer 4 seconden maakt de
motor een korte rotatie in de ene richting en een langere rotatie in de andere richting.

6) Koppel de motor los van het elektriciteitsnet.

7) Maak de witte kabel los van de bruin/lichtblauwe kabel, isoleer de witte kabel goed en
sluit nu pas de motor weer aan op het lichtnet.

Vanaf dit punt kan een nieuwe handzender worden ingesteld.
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SPECIALE FUNCTIES
KORTSTONDIG AANMELDEN VAN DE HANDZENDER

Met deze functie kunt u een handzender tijdelijk opslaan. Dit is bijvoorbeeld nodig als u de

4 cindposities wilt aanpassen tijdens montage in de fabriek. Vervolgens kan de handzender
definitief worden opgeslagen, rekening houdend met de beoogde commandovolgorde
(zie: "INSTELLEN VAN DE EERSTE HANDZENDER").

De hieronder beschreven handelingen mogen alleen worden uitgevoerd op nieuwe
motoren of nadat het geheugen volledig is gewist (zie: "ALLE OPGESLAGEN INSTELLINGEN

VERWIJDEREN"). Om ervoor te zorgen dat de tijdelijke programmering alleen wordt
gebruikt tijdens de installatie- of aanpassingsfase en niet tijdens het dagelijks gebruik,
staat de motor de volgende handelingen alleen toe binnen de beschreven tijdslimieten.

Voorzie de motor van stroom en zorg ervoor dat er geen andere motoren binnen het
bereik van de handzender van stroom worden voorzien.

Druk binnen 30 seconden na het starten gelijktijdig op knop B en knop C totdat de motor

een bevestigingssignaal afgeeft.

De handzender wordt automatisch gewist

e Na 5 minuten

of

e Wanneer de motor van het stroomnet wordt losgekoppeld.

EDERLAND

T1: Eerste in te stellen handzender




PROGRAMMEREN SKIPPER POCKET (A530058)

Let op De Skipper Pocket kan alleen als tweede handszender worden gebruikt. Voordat u
de instelling uitvoert, moet een Cherubini handzender (Skipper, Giro of POP - 3 knoppen
omhoog-omlaag-stop handzender) worden geprogrammeerd.
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EEN KNOP INSTELLEN OP DE SKIPPER POCKET

Tn: aangemelde handzender
Tx: nieuwe handzender (Skipper Pocket)

B [4
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Tn Tn Tx (2 sec)

In de laatste fase van de reeks drukt u twee seconden op de gewenste knop op de
Skipper Pocket. Nu kan de handzender de motor stapsgewijs aansturen (OMHOOG —
STOP — OMLAAG — STOP). Om de andere toetsen toe te wijzen, herhaalt u de hierboven
beschreven reeks. Elke knop kan worden toegewezen aan een Motor Tronic RX.

DE EERDER TOEGEWEZEN KNOP OP DE SKIPPER POCKET WISSEN

Alle opgeslagen bedienknoppen kunnen afzonderlijk worden verwijderd met behulp van
deze volgorde:

Tn: aangemelde handzender
Tx: Skipper Pocket met te wissen knop

=
® ®
Tx (2 sec)

Na 2 seconden drukken op de knop maakt de motor een beweging, waarmee wordt
bevestigd dat de eerder toegewezen knop is verwijderd.
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ELEKTRISCHE AANSLUITINGEN VOOR MOTOR- BESTURING IN
OMHOOG-OMLAAG-MODUS (2 onafhankelijke omhoog-omlaag-knoppen)

Gebruik bij het aansluiten van een externe schakelaar altijd één met elektronische of
Py mechanische vergrendeling, om te voorkomen dat beide knoppen tegelijkertijd ingedrukt
T worden. De motor herkent automatisch het knoptype (met 1 of 2 knoppen) en stelt
¥4 automatisch de bijbehorende bedrijfsmodus in.

1- BRUIN
; g Wipschakelaar met mechanische 2-WIT
1 of elektronische tussenschakeling 3- BLAUW

4- GROEN GEEL
:
=

ERLAND

of de reeks, OMHOOG kort (< 0,5 sec), OMLAAG kort (< 0,5 sec)

Q <05 sec Qw -
<D & <>
VY NS B SR NS
kort loslaten kort drukken loslaten
indrukken

< 0,5 sec

De motor kan worden geprogrammeerd met behulp van de bedrade knop (witte draad)
zoals beschreven op deze pagina (BEDRADE PROGRAMMERING).
Voor de exacte procedure kunt u de handleiding opvragen bij uw dealer.
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APPLICATIECOMMANDOMODUS MET WITTE KABEL
UP-STOP-DOWN-STOP / UP-DOWN / UP-DOWN AAN
"“Bediener aanwezig”

De motoren worden af fabriek geleverd in stap-stap-modus (op-stop-omlaag-stop). De
commandomodus kan op elk moment worden gewijzigd, zoals hieronder beschreven.

[a]
4
<
-
o
w
[a]
w
Z

COMMANDOMODUS WIZIGEN:

Tn: aangemelde handzender

T [4

Tn Tn (2 sec)

Er zijn 3 mogelijke instellingen en deze zijn beschikbaar in de aangegeven volgorde:

- OMHOOG-STOP-OMLAAG-STOP (standaard)

- OMHOOG-OMLAAG (voor 2 onafhankelijke knoppen)

- OMHOOG-OMLAAG MET “BEDIENER AANWEZIG" (voor 2 onafhankelijke knoppen)
Om van de ene instelling naar de andere te gaan, herhaalt u de reeks zo vaak als nodig is
om de gewenste instelling te bereiken.

Omhoog-stop-omlaag-stop
RN PR RO
g j&l g (&) ae
N2
Omhoog-omlaag
E SN RS TS
B (o) || =@ 083 de?
sojg &) P& 5
N2
Omhoog-omlaag bij “bediener aanwezig”
E TR @ AR E RN
IS 5 S
+ &
L

N
w



DE SUPERGEVOELIGHEID INSTELLEN VOOR OBSTAKELDETECTIE
IN BEWEGING “OMLAAG”
- Alleen bij de Motoren @ 35 -

Indien nodig kan een gevoelige gevoeligheid worden geactiveerd/gedeactiveerd om
obstakels in de neerwaartse beweging te detecteren. Deze supergevoeligheid wordt
automatisch gedeactiveerd wanneer de rolluiklamellen beginnen te stapelen.

ACTIVERING VAN DE SUPERGEVOELIGHEIDSFUNCTIE
Tn: aangemelde handzender

NEDERLAND

Tn (2 sec)
ACTIVERING VAN DE FUNCTIE “MEUBILAIR"

De functie “Meubels” is ontworpen voor speciale toepassingen in de meubelsector.
Deze wordt NIET gedeactiveerd nabij de onderste eindaanslag- positie en kan alleen
worden gebruikt als de Super Sensitivity-functie al is geactiveerd.

Tn: aangemelde handzender

*
Tn (2 sec)
DEACTIVERING VAN DE SUPERGEVOELIGHEIDSFUNCTIE
Tn: aangemelde handzender
TS g
=-El g
N z4

Tn (2 sec)

LET OP
Als u de Super Sensitivity-functie deactiveert, wordt
automatisch de functie “Meubels” gedeactiveerd.
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GEFORCEERD OPNIEUW LEREN VAN DE HANDZENDER
WANNEER DE MEUBILAIRFUNCTIE ACTIEF IS

Als de eerder ingeleerde handzender verloren gaat, kan de geaktiveerde functie
“Meubels” gedwongen worden een andere handzender aan te leren.

[a]
4
<
-
o
w
[a]
w
Z

Ga als volgt te werk om een nieuwe handzender op te slaan:

* Koppel de motor los van het elektriciteitsnet.
e Sluit de motor weer aan op het elektriciteitsnet.

U heeft nu 1 minuut de tijd om de nieuwe handzender in te leren.

T1: Eerste in te stellen handzender

T1 (2 sec)

Na deze handeling worden alle eerder opgeslagen handzenders gewist.
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T EU-CONFORMITEITSVERKLARING C€

CHERUBINI SpA verklaart dat het product voldoet aan de relevante harmonisatiewetgeving
van de Unie:

Richtlijn 2014/35/EU

Richtlijn 2011/65/EU

De volledige tekst van de EU-conformiteitsverklaring kunt u opvragen op onze website
www.cherubini.it.
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